GESTIÓN DE LA POSICIÓN
GP_EA

	El robot lo que haría sería aplicar una gestión a la posición, de una entrada ya realizada, bien por otro robot o bien manualmente. Este EA lo que hace es desarrollar una metodología para gestionar las entradas realizadas. El Gestor de Posición sólo iniciaría su funcionamiento cuando una orden entra al mercado: Entrada Inicial (L1).
	Dentro de él tendríamos las siguientes variables a la hora de volcarlo sobre la gráfica:
1. Modo Operativo. Si fuese 0 = Test Sell, significaría que el robot funciona en backtest abriendo una orden Sell al volcarse a la gráfica y una vez acabado el ciclo; si fuese 1 = Test Buy, significaría lo mismo que en el caso anterior, pero ahora abriría una orden Buy; y si fuese 2 = Manual, el robot estaría en latencia hasta que una orden fuese introducida en el mercado.
2. Ancho de Banda (AB). Sería la distancia en pips entre la orden inicial y la siguiente orden en espera en dirección contraria.
3. Ancho de Cobertura (AC). Sería la distancia en pips desde la Entrada Inicial (L1) hasta alcanzar el TP. Igualmente, sería la distancia en pips desde las Entradas de Cobertura realizadas en el lado opuesto del Ancho de Banda hasta alcanzar el TP. En ambas direcciones tendría el mismo valor.
4. Lotaje Inicial. Sería el valor del lotaje de la Entrada Inicial (L1).
5. Beneficio Mínimo (Bm). Sería el beneficio mínimo en euros que una vez alcanzado, cerraría todas las posiciones abiertas de ese ciclo sobre ese par. Dicho beneficio mínimo se aplicaría a partir de L2. En la Entrada Inicial (L1) trabajaríamos siempre con el AC, de forma que el beneficio sería el que nos diese el TP. Si el Beneficio Mínimo fuese 0, el robot cerrará las posiciones en Break Even (BE).
6. Número máximo de Niveles de Cobertura (Nmax). Sería el número máximo de entradas de cobertura que se le admite a un ciclo de entradas sobre un par determinado.
7. Máximo número de ciclos simultáneos (Cmax). Sería el número máximo de ciclos que el robot permite abrir de forma simultánea. Si dicho valor fuese 1, no se gestionaría ningún ciclo hasta que no se finalizase el que esté abierto.



Una vez iniciado la operativa del EA, éste iría superando etapas hasta cerrar el ciclo completo de entradas sobre un par. La lógica que seguirá el robot será la siguiente:
· Etapa 1. Se realiza una Entrada Inicial al mercado en cualquier dirección (L1).  El robot inicia su operativa, disponiendo una orden en espera (L2) en dirección contraria a L1, y a una distancia predeterminada por el Ancho de Banda.
· Si la primera entrada L1 se realiza como sigue:
· Lotaje de L1 = 1 lote
· Tipo = Sell
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
Entonces la orden L2 sería:
· Lotaje de L2 = (((Lt1 x (AB+AC+Sp)) / AC) + (Bm / AC); siendo Sp el valor en pips del Spread del par en el momento de realizar la entrada.
· Tipo = Buy Stop (en sentido contrario a L1)
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
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		Si el precio llega al TP, cerramos la orden en espera L2, y finaliza el ciclo. Si el precio se vuelve, pasamos a la etapa 2.
· Etapa 2. El precio obliga a ejecutar L2. Una vez que la orden L2 entra al mercado, de forma simultanea el robot abre otra orden en espera (L3) en las siguientes condiciones:
· Lotaje de L3 = (((Lt2 x (AB+AC+Sp)) / AC) - Lt1 + (Bm / AC)
· Tipo = Sell Stop
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
[image: ]
Con el mercado en esta situación, se pueden producir dos escenarios:
· Etapa 2.1. Que la entrada L2 se ponga en positivo con al menos 1 pip de beneficio parcial. En este supuesto, si el precio se vuele hacia la zona interior del Ancho de Banda, haríamos lo siguiente:
1. La entrada L2 se cerrará cuando valor de beneficio parcial de L2 sea 0. Al cerrar L2, el robot igualmente eliminará la orden en espera L3.
2. De forma simultánea al cerrar L2 y anular L3, se abrirá una nueva orden en espera L2.1, con los mismos datos que L2, y en el mismo valor de precio que cerró L2. De esta forma tendríamos cubierta igualmente la posición inicial.
3. Si el precio continúa volviéndose hacia el interior del Ancho de Banda, y llega a alcanzar el precio de entrada de L2 menos 1 pip, el robot modificará la orden L2.1, para situar su punto de entrada en el mismo valor de precio que L2. Tendríamos ahora de nuevo una entrada de cobertura L2.1 igual a la entrada L2 esperando una salida por B.
4. Si el precio ahora cambia de dirección y ejecuta la entrada L2.1, el robot al mismo tiempo pondrá otra vez en espera la orden L3, para cubrir la zona contrario del Ancho de Banda.
Repetiríamos ese proceso de forma iterativa con una orden L2.2, L2.3……...L2.n hasta que el precio salga por la Salida B.
Si el precio no se vuelve de nuevo, y no se ejecuta la orden L2.1, esperaremos a que el precio llegue al valor de TP por la salida A, y recogeríamos los beneficios de la entrada inicial L1.
[image: ]
· Etapa 2.2. Que la entrada L2 no llega a ponerse en positivo con al menos 1 pip de beneficio parcial. En este escenario, esperará a que el precio vuelva a tocar el precio de la entrada inicial, para introducir en el mercado la orden L3, que estaba en espera. 
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· Etapa 3. El precio obliga a ejecutar L3. Una vez que la orden L3 entra al mercado, de forma simultanea el robot abre otra orden en espera (L4) en las siguientes condiciones:
· Lotaje de L4 = (((Lt1+Lt3) x (AB+AC+SP)) / AC) - Lt2 + (Bm / AC)
· Tipo = Buy Stop
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
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Igual que en la etapa 2, con el mercado en esta situación, se pueden producir dos escenarios:
· Etapa 3.1. Que la entrada L3 se ponga en positivo con al menos 1 pip de beneficio parcial. En este supuesto, si el precio se vuele hacia la zona interior del Ancho de Banda, haríamos lo siguiente:
1. La entrada L3 se cerrará cuando valor de beneficio parcial de L3 sea 0. Al cerrar L3, el robot igualmente eliminará la orden en espera L4.
2. De forma simultánea al cerrar L3 y anular L4, se abrirá una nueva orden en espera L3.1, con los mismos datos que L3, y en el mismo valor de precio que cerró L3. De esta forma tendríamos cubierta la posición de cobertura L2.
3. Si el precio continúa volviéndose hacia el interior del Ancho de Banda, y llega a alcanzar el precio de entrada de L3 menos 1 pip, el robot modificará la orden L3.1, para situar su punto de entrada en el mismo valor de precio que L3. Tendríamos ahora de nuevo una entrada de cobertura L3.1 igual a la entrada L3 esperando una salida por A.
4. Si el precio ahora cambia de dirección y ejecuta la entrada L3.1, el robot al mismo tiempo pondrá otra vez en espera la orden L4, para cubrir la zona contrario del Ancho de Banda.
Repetiríamos ese proceso de forma iterativa con una orden L3.2, L3.3……...L3.n hasta que el precio salga por la Salida A.
Si el precio no se vuelve de nuevo, y no se ejecuta la orden L3.1, esperaremos a que el precio llegue al valor de TP por la salida A, y recogeríamos los beneficios de la entrada de cobertura L2.
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· Etapa 3.2. Que la entrada L3 no llega a ponerse en positivo con al menos 1 pip de beneficio parcial. En este escenario, esperará a que el precio vuelva a tocar el precio de la entrada de cobertura, para introducir en el mercado la orden L4, que estaba en espera, e iniciar de nuevo el sub-ciclo.
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· Etapa 4. El precio obliga a ejecutar L4. Esto abriría la etapa 4, que sería igual que la etapa 2, y una vez que la orden L4 entra al mercado, de forma simultanea el robot abre otra orden en espera (L5) en las siguientes condiciones:
· Lotaje de L5 = (((Lt2 + Lt4) x (AB+AC+Sp)) / AC) - Lt1 - Lt3 + (Bfo / AC)
· Tipo = Sell Stop
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
Esto abriría de nuevo dos posibles etapas: 4.1 (con todos los posibles escenarios)  y 4.2 si el precio se vuelve de nuevo hacia el interior del Ancho de Banda dejando activa la orden L4.

· Etapa 5. El precio obliga a ejecutar L5. Esto abriría la etapa 5, que sería igual que la etapa 3, y una vez que la orden L5 entra al mercado, de forma simultanea el robot abre otra orden en espera (L6) en las siguientes condiciones:
· Lotaje de L6 = (((Lt1+Lt3+Lt5) x (AB+AC+SP)) / AC) - Lt2 - Lt4 + (Bfo / AC)
· Tipo =  Buy Stop
· TP = Ancho de Cobertura (AC)
De nuevo se abriría dos posibles etapas: 5.1 (con todos los posibles escenarios)  y 5.2 si el precio se vuelve de nuevo hacia el interior del Ancho de Banda dejando activa la orden L5.
Así de forma sucesiva. Todas las entradas impares serían iguales que la orden L1 (mismo punto de entrada y misma dirección), sólo variaría el lotaje, de forma que cada vez se incrementase para poder cubrir las posiciones abiertas. Igualmente, todas las entradas pares serían iguales que la orden L2, variando sólo el lotaje.
[bookmark: _GoBack]El robot repetirá el proceso en tantos niveles de cobertura, como se le indique en los parámetros de entrada del EA. Una vez que el precio llega a la Salida A o a la Salida B, el EA cierra todas las operaciones sobre ese par, es decir, cierra el ciclo obteniendo el beneficio mínimo establecido.
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